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Ferry Go! - Autonome Fahren im
deutsch-niederiandischen Wattenmeer

Hintergrund

Der Fahrverkehr im niedersachsischen und niederlandischen
Wattenmeer vom Festland zu den ostfriesischen und
niederlandischen Wattenmeer-Inseln hat eine lange
Tradition und funktioniert im Grundsatz reibungslos,

jedoch stellen sich vielseitige Herausforderungen

bei der Weiterentwicklung des Fahrverkehrs.

Aufgrund des Fachkraftemangels steht die
Schifffahrt  bei der  Personalgewinnung
unter Druck. Zudem stellen sich
zunehmend hohe Anforderungen an einen
effizienten Schiffsbetrieb, einen geringen
Energieverbrauch sowie die Erhéhung der
Schiffssicherheit und die bessere Nutzung
der (Hafen)Infrastruktur. Der Einsatz von
intelligenten Systemen fur eine (teil-)
autonome Schifffahrt kann dazu
beitragen, diesen Heraus-
forderungen zu begegnen.
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Ziel

Ziel des Projekts ist die Entwicklung
von autonomen Fahren im
deutsch-niederlandischen
Watten-meer. Mit dem Projekt
sollen Perspektiven und

konkrete Anforderungen
fur den Einsatz von (teil
autonomen Fahren

beiderseits der Grenze
untersucht und  erprobt
werden.

Erwartetes  Ergebnis  von
Ferry Gol! ist es, ein System
far autonome Fahren im
Wattenmeer zu entwickeln, mit
dem ein weitgehend unbemannter
Schiffsbetrieb  simuliert ~ werden
kann und bei dem nur im Notfall
eine menschliche Interaktion erfolgt.
Reale Testergebnisse sollen im Projekt zu
Erkenntnissen Uber die Anforderungen an eine
autonome Fahrschifffahrt fhren. Dies beinhaltet neben
technologischen Fragestellungen (inklusive Kanstlicher
Intelligenz) vor allem nautische, schiffbauliche,
sicherheitstechnische und rechtliche Aspekte, aber auch
Fragen der Akzeptanz beim Schiffspersonal und bei den
Passagieren.

LSally”, das DLR-Forschungsschiff, wird eingesetzt, um
die virtuell genutzten Navigationssysteme wahrend der
Testfahrten im Hafen und Wattenmeer unter realen
Bedingungen zu testen und zu optimieren.

Katia Baumann | +49 491 926-1179 | kaa.baumann@mariko-leer.de
Leovander Burg | +31 6 50 66 27 45 | leo.van.der.burg@fme.nl

www.ferrygo.eu



Partner

Das Projekt Ferry Go! wird durch ein grenzubergreifendes Konsortium aus neun Partnern umgesetzt. Beteiligt
sind sechs Unternehmen, zwei fachliche Transfereinrichtungen und ein Forschungsinstitut. Das VVorhaben ist
auf dreieinhalb Jahre angelegt und umfasst ein Gesamtbudget von rund 3,7 Mio. EUR

Assoziierte Partner

Forderung

Das Projekt Ferry Go! wird im Rahmen des Interreg VI A Programms Deutschland-Nederland durchgefuhrt
und mit 1,97 Mio. Euro durch die Europdische Union, das MB Niedersachsen und Ministerie van Economische
Zaken en Klimaat sowie die Provinzen Groningen und Fryslan mitfinanziert.
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